
LXT-437A Maxtor 3,5" IDE

P ojem ność Dysk n iesform atow any Form at (512B n a  sektor)

ca łko w ita  [M B ] 414,42

pow ierzch n i [M B ] fiz . 0 ,27

cylindra [M B ] fiz . 46 ,05

ścieżki [B ] fiz . 2 4 0 6 4 ... 36864

W ym iary zew nętrzne i  c iężar

w ysokość [m m ] 4 1 ,3

szerokość  [m m ] 10 1 ,6

g łę b o k o ś ć  [m m ] 146,1

c iężar [kg ] 1,0

O rganizacja Fizyczna Logiczna

dysków 5 8

cylindrów 1560 842

g ło w ic  danych 9 16

g ło w ic  serw o 1 0

sum a sektorów 84 8 7 3 6

s e k tś c ie żk ę 47  ... 72 63

Opóźnienia [ms]

Średnio

R W 12/(13)

77777? 3

M ax 30

Latency 8,33

O verhead

Dop. temp. Pracy Spocz.

[°C] 5 . . .  50 -4 0 . . .  65

D opuszczalne przeciąż g raw it [G ]

D ysk zaparkow any 50

P raca b ez  b łędów 3

B łę d y  korygow alne 10

W rtpre. R e-w rt curr Land, zone C M O S-typ

n/d n/d auto user

Poj. zap as ZB R

6 ,7  M B 8

Prędkość transmisji M B /s]

D ysk  <■> Bufor 1,66  . . .2 ,5 6

B ufor  <-> Host 6

N iezaw odność B łę d y  (xx ->1 na Exx)

M TB F [*1000h] M T T R  [m in ] CDL [lata] O N /O FF [*1000] R ER UER S ER

150 20 5 11 15 7

B u fo r dysku [kB]

P rędkość obr. [1/m in] 36 00

Sytem  kodow ania (1 ,7 )R L L

G ęstość zapisu [TPI] 1600

P ozycjoner R VC

S ta rt /  S top [s]

Poz. h a ł. [dBA @  1m] 30

Typow y R /W Sc&k M ax Spin-up Id le Stand-by Sleep

pobó r m o c y  [W ] 11,000

linia +12V  [A ] 0 ,2 0 0 2,000

linia +5V  [A ] 0 ,7 5 0



1 —
ł r

RST GND
DB7 DB8
D36 D39
D35 DBA
D84 D98
D33 DBC
DB2 0 3 0
D31 D3E
D30 DBF

GND KEY
RES GMO
IOW GND
O R GND
RES CS/SC
RES GND
IRQ S18
AD1 POG
AD2 AD2
O S O CS1
DSP GND

[ o  0  o  o ] o o o o « o o o « o o o o o o o o o o o

System jednodyskowy lub pierwszy dysk w systemie 
dwódyskowym (Single Drive or Master in Dual).

M S ^
Drugi z dysków w systemie dwódyskowym (Slave in Dual).

Sygnał D rive Active' nie jest wyprowadzany na linię 39 magistrali 
IDE-BUS. Zwora musi być usunięta w jednostce Slave.

DA
Linia DA/SP (Drive Active / Slave Present pin 39) niesie 
informację DA. Do użycia w jednostce Master lub Single.

s p $ >
Zwora musi być usunięta w jednostkach Single lub Master.

SP
Zwora może być zainstalowana w jednostce Slave i wówczas linia 
39 niesie sygnał ’Slave Present’ do jednostki Master.

roi
Konfiguracja ’Single or Slave in Dual’.

J D §
Konfiguracja ’Master in Dual’.

s c $
Jednostka stanowi odbiornik sygnału synchronizacyjnego (Sync. 
Slave).

sc % Jednostka stanowi nadajnik sygnału synchronizacyjnego (Sync. 
Master).

Uwaga: W macierzy dyskowej tylko jedna jednostka może być źródłem sygnału
synchronizacyjnego. Pozostałe są odbiornikami.


