34.9.

Monolityczny uktad scalony UCAG64181N lub
UCY74181N jest uniwersalng jednostka arytme-
tyczno-logiczng, majacg zdolnos¢ wykonywania 16
funkcji logicznych oraz 16 operacji arytmetycznych
na dwoch czterobitowych argumentach.

Wysoki poziom logiczny na wejsciu M oznacza moz-
liwos¢ wykonywania funkcji logicznych, natomiast
niski poziom logiczny na tym wejsciu oznacza mozli-
wos¢ wykonywania operacji arytmetycznych. Funkcje
logiczne lub operacje arytmetyczne wykonywane przez
uktad sg okreslone poziomami logicznymi na wej$
ciach SO, SI, S2, S3.

Uniwersalne jednostki arytmetyczno-logiczne:

UCAG4181N, UCY74181N

Argumenty wykonywanych funkcji sg okreslone po-
ziomami logicznymi istniejgcymi na wejsciach AO,
Al, A2, A3iBO, BI, B2, B3. Jezeli wykonywane sg ope-
racje arytmetyczne, to stan przeniesienia z poprzed-
niej tetrody wprowadza sie na wejscie C,. Wyniki
wykonywanych funkcji otrzymuje sie na wyjsciach
FO, FI, F2, F3i A = B, a stan przeniesienia do nas-
tepnej tetrody wystepuje na wyjsciu Cn+4.

Rodzaje funkcji logicznych i operacji arytmetycznych
wykonywane przez uniwersalng jednostke arytmetycz-
no-logiczng UCAG64181N lub UCY74181N sg
okreslone w tabelach funkcji logicznych i operacji
arytmetycznych.



Wejscia

Ucc Al 01 A2 B2 A3
BO M S3 S2 Sl SO
Wejscia
Opl* wyprowadzek
A0, Al, A2, A3 - wejsciaargumentu A
BO, BI, B2,B3 - wejsciaargumentu B
S0, SI, S2,S3 “ wejséciawyboru funkcji

M - wejscie rodzaju pracy

Cn - wejécie przeniesienia

:=4kfldla wejscia M
2k0dlawej$¢AiB
1,3kQ dla wejs¢ S
1K1dlawejs¢ C,

B3

XT

Wyjscia
A
G Cn*4 P A-B F3

M FO FH

Wyijscia

F2 Masa

A m B - wyjscie komparatora
6 = wyjscie generacji przeniesienia
P - wyjscie propagacji przeniesienia
Cn+l» - wyjsécie przeniesSienla

FO, FI, F2, F3 - wyjscia funkcji

Wyijscie

Masa

Uproszczony schemat obwodu kazdego wejscia

(@ D [23) 122) () (20) (19 (18
AO BO Al BL A2 B2 A3 B3
2
& |\ 64/74181 A*8
FO FI F2 F3 C<4 Y X

O 0w W w© @ (1

Symbol graficzny uk#adu 8l przy zatozeniu,

ze sygnatem aktywnym jest stan wysoki (H)

Typowy schemat obwodu wyjs$cia A - B

Typowy schemat obwodu kazdego wyjsécia

z wyjatkiem wyjscia A - B

@QO0R@DDR)W® B

14 oHH

AC—BO At—8r—A2 B2 A3 B3

GL
4 ¢ 64/74181 A-B @)
18]_Mm
FO FL F2 F3 On+4 G P
(9 (19 @ (13 1 17 (1B

Symbol graficzny uk#adu 6»/7*»181 przy zatozeniu,
ze sygnatem aktywnym jest stan niski (U






Typowa warto$¢ mocy rozpraszanej w uktadzie wynosi 490 mW.
Uktady UCAB4181IN i UCY74181IN sa produkowane w obudowach CE73.

Tabela funkgji logicznych i operacji arytmetycznych przy zatozeniu, ze sygnatem aktywnym jest stan wysoki (H)

Wejscia wyboru Funkcje Operacje arytmetyczne M = 0
logiczne
S3 S2 SI SO M=1 C,=0 c.=1
L L L L F= A F= A F=APLUS i
L L L H F=A+B F=A+B F= (A+B)PLUS 1
L L HL F= AB F=A+B F= (/t+B) PLUS 1
L L HH F=10 F = MINUS 1 F = ZERO
L H L L F = AB F= A PLUS AB F=A PLUS AB PLUS i
L HL H F= B F= {A+B) PLUS AB F= (A+B) PLUS AB PLUS 1
L H H L F= AGCB F= A MINUS B MINUS 1 F=A MINUS B
L H H H F = AB F = AB MINUS 1 F = AB
H L L L F= A+B F= A PLUS AB F=A PLUS AB PLUS 1
H L L H F= A®B F=A PLUS B F=A PLUS B PLUS 1
H L HL F= B F= (A+B) PLUS AB F = (A+B) PLUS AB PLUS |
H L HH F= AB F= AB MINUS 1 F= AB
H H L L F=1 F=A PLUS A F—A PLUS A PLUS 1
H H L H F=A+B F= (A+B) PLUS A F= (A+B) PLUS A PLUS i
H H H L F=A+B F—(A+B) PLUS A F=(A+B) PLUS A PLUS 1
H H HH F=A F= A MINUS 1 F= A

Tabela funkgji logicznych i operacji arytmetycznych przy zatozeniu, ze sygnatem aktywnym jest stan niski (L)

Wejscia wyboru Funkcje Operacje arytmetyczne M = 0
logiczne
S3 S2 SI SO M =1 cC.=0 C.=1
L L L L F= A F=A MINUS 1 F—A
L L L L F=AB F = /tB MINUS 1 F= AB
L L HL F= A+B F= AB MINUS 1 F= AB
L L HH F=1 F = MINUS 1 F = ZERO
L H L L F=A+B F = zi PLUS 04+ B) F=A PLUS (A+B) PLUS 1
L H L H F=B F = AB PLUS (A+B) F= AB PLUS (A+B) PLUS 1
L H H L F= A®B F= A MINUS B MINUS 1 F=A MINUS B
L HH H F= A+B F=1z+B F= (A+B) PLUS 1
H L L L F= AB F = A PLUS (<+B) F=A PLUS (A+B)PLUS 1
H L L H F = A®B F=A PLUS B F= A PLUS B PLUS 1
H L H L F=B F = /4B PLUS C4+B) F= AB PLUS (A+B) PLUS 1
H L HH F=2z+B F=A+B F= (A+B) PLUS 1
H H L L F=0 F=APLUS A F= A PLUS A PLUS 1
H H L H F=AB F = AB PLUS A F = AB PLUS A PLUS 1
H H H L F = AB F= AB PLUS A F = AB PLUS A PLUS 1
H HHH E= A F=A F=APLUS 1



Wartosci dopuszczalne parametrow

Parametry
Nazwa

Napiecie zasilania

Napiecie wejscia

Napiecie wyjsciowe (tylko dla wyjscia A = B)
Ujemny prad wejsciowy

Zakres temperatury przechowywania

Zalecane warunki pracy

Parametry
Nazwa
Napiecie zasilania
o L niskim
Obcigzalno$¢ kazdego
wyjscia w stanie wysokim
M
L Ai, Bt
Obcigzenie wnoszone przez
wejscia s
c.
UCA64181N
Zakres temperatury oto-
czema UCY74181N

Symbol

Ucc

Symbol

Ucc

NL

tanb

Wartos$¢
min max

7

55

55
12

-55 125

Wartos$é
min  nom max

475 50 525
10

20

-40 85

Jednostki

mA

°C

Jednostki

\%

°C



Parametry statyczne
(tc>cli nie podano inaczej — w pelnym zakresie temperatury otoczenia)

Parametry Warto$¢ % Uktad
Sym- . , e Warunki pomiaru pomia-
Nazwa gol min  typl’ max g rowy
Napiecie wejsciowe w stanie u,L 08 V
niskim
Napiecie wejsciowe w stanie U,H 2 \Y
wysokim
Ujemne napiecie wejsciowe -u, 15 V Ucc = 4,75 V,
/, = -12 mA F
f» = 25°C
M -1,6
Prad wejscio- At gi -4.,8
wy w stanie ' Ucc = 525 V
niskim dla In 64 ™ U =04V C
wejsc: '
C. -8
M 40
Ai, Bi 120 ~
Prad wejscio- PA Scc=—254,2\5/ \% D
wy w stanie S, IH 160 ' '
wysokim dla
wejsc: C. 200
kazdego 1 mA  Ucc = 525 V D
wejscia U, =55V
Napiecie wyjéciowe w stanie UoL 02 04 v lol = 16 mA
niskim Ucc = 475V
uL=08V B
Prad wyjsciowy w stanie nis- loL 16 MA Uol <04V UH=2V
kim
Napigcie wyjsciowe2’ w stanie utH 24 34 \% loH =
wysokim = —08 MA  ygc = 475V
Ut=08V A
Prad wyjsciowy2’ w stanie wy-  1oH -800 pPA UH>24V U, =2V
sokim
Zwrotny prad wyjsciowy z IoR 250 pA  Ucc = 475 V, U0 = 55V, A
wyjscia A = B uL=08VvV uUh=2YV
Zwarciowy prad wyjsciowy3’ los -18 -30 -57 mA  Ucc =525 V E
Prad zasilania lec 95 150 MA  Ucc = 525 V G
> Warto$ci typowe, podane sa, przy Ucc ® 5 V, tmrth —25°C
% Nie dotyczy wyjscia A ) o
”) Jednocze$nie moze by¢ zwarte nie wiecej niz jedno wyjscie i nie dotyczy wyjscia A * B.



Parametry dynamiczne przy Ucc = 5 V, tarb = 25°C, CL= 15 pF, RL= 400 0O

Symbol

*PHL
tpLH

tpHL

tpLH

tpLH

tpHL

tpLH

tpHL

fpLH

tpHL

tpLH

Iphi

tpLH

tpHi.

tpLH

tpHL

tpLH

tpHL

tpLH

IpHL

tpLH

tpHL

tpLH

tPUL

tpLH

Parametry Wartos¢
Czas propagacji sygnatu ‘
od wejscia  do wyjscia w

13
C, C +4
27
dowolnego +4
A lub B 28
33
dowolnego | s
-'m
A lub B %5
. dowolnym L
F 13
dowolnego B
A lub B 13
dowolnego n =
A lub B 17
dowolnego 1
A lub B
13
17
dowolnego
A lub B 17
21
A, lub Bi F,
28
23
A, lub B, Ft
32
23
At lub Bi Ft
32
32
dowoln ego A=B
A lub B 35

max

& oo

19

41
43
50
50
18
19
19
19
25
25
ns
25
19
25
25
32

42

&

48

48

50

oznacza czas propagacji sygnatu do stanu niskiego na wyjsciu
oznacza czas propagacji sygnatu do stanu wysokiego na wyjsciu

[S2X 4 4
RO

SRS [R% ¥
o -0

aw
\OZ
Tl
Tamno
R W

o

[$2¢)]
A AR

SO
5/

50
51

S€S

Warunki pomiaru

nnn

wnn o
N W

amno
N W

oo
o W

o0 0

on
<

0D 4l
<

<U‘I

:bO
T<
<

<o
<

~O
T <
<

Uktad
pomia-
rowy



M=1L1, SO- S3=H.

Wyjscia
C+4

Wejscia

Tabele}szbadah operacji arytmetycznych. Poziomy logiczne na wejsciach wyboru:
= = L

Tabela badan funkcjonalnych
Sl

Uktady pomiarowe
Badania funkcjonalne

T AT AT T ddT dddd 11111

Todddd 1 d 111 dd T T 04

ITI I T4 J 11 JJJ1JTITTT

A4 JTITJTITITIITITITIITITJJTT

ITUTUTTL-1TT 44T aTaT T
I JITIuIrr/aarXIrd444Jd44dT T
I JTJIIIIAIITaddddd4

I I JITIIIITITITXJ41d44TT

T J0JdddJ AT 0T aT

II T JJA0TITT 44 JJJJdTTTT
ITTI JAO0T O IT 1 ddddT T d 4
ITTIT AT T T 0 1dddT T d 4

ITITIJAUITTJJ1JJdJJJJTTTT

I r4 14410 TTJJTIT T T
T IS 101010 0T T d 11 dd1
T I T 00T T T d0 1404

I U I T T A ddT T T ddddd 4

Tabela badan funkcji logicznych.
Wejscie M w stanie wysokim
Wejscia Wyjscia
SO A>Bp Fp A—B

S3 S2 Sl

4.75V

Pomiary parametréw statycznych

A J JIJTTTT 1 JJJTTTT

A JJIJTTTT JJJJTTTT

S | [ | | | |

ITIIIITITIIIIIIIIT

AT AT AT AJT JT AT 0T 4T
JJITT 10T T JJdT T 10T T
A JJJTTTT JJJIJTTTT

A AJ I I JIJTTITTITTTITT

System
pomiarowy

A
C,.
Imoso

Uh.2V°
UlI-Q8V°---—

na wejsciu oznacza

0,8 V) s
stan wysoki (na wejsciu oznacza

Ui =2 V)

3

=012
ﬁmh&(
Ui -

Uktad badarf funkcjonalnych



Tabela napie¢ wejsciowych
dla uktadu pomiarowego A

Do wejs$c¢* przytozyc

Wyjscie
badane
UlH m 2 U u.L - 0,8V
Uh=2V° G s3. B3, A3 S2, SI, SO, B2, A2

BI, Al, BO, AO
s2, S3, B2, B3
Cn+k A0, BO, Al, BI, A2 SI, SO, A3, Cn
S2, S3, A0, BO, Al

P Bl a2, B2, A3, B3 -

A - B g0, sI, s2, S3,
ikazde F A0, Al, A2, A3, H -

W V'
*- Wejscia nie wyszczeg6lnione w tabeli
nalezy dotaczy¢ do masy.
**%“ Dla wyjécia A = B mierzony Jest *wiotny
prad wyjsciowy przy napieciu
wyjsciowym UQ - 5,5 v
Uk#ad pomiarowy A
Pomiary UQH, IL,R
4’75\/ Tabela napig¢ wejsciowych
dla ukdadu pomiarowego B
can -
lyjscie Do wejs$é* przykozyé
badane UHm 2V va - 0,8V
— S0, S2, S3, A0, BO
<N ’ ’ ’ B
4r=2V 6 AL B A2, &2 SI, A3, 83
Cn+d A0, BO, Al, A2, S3 S0, SI, s2,
S3 BI, 12, B3
A0, BO, Al, BI,
P a2,82, A3, B3.%2 3
so, Si, S2, S3,
1IF M. cn A0, Al, A2, A3
UIL=Q8Vi

s0, sI, S2, S3.
A-B A0
Al , A2, A3, M, Cn

*- Wejécia nie wyszczegélnione w tabeli
nalezy dotgczy¢ do masy
Uktad pomiarowy B
Pomiary UQL

Tabela napie¢ wejsciowych
dla uktadu pomiarowego C

Do wej$¢ przytozyé

Wejscia

badane* R ov
S0, S3,M

kazde A -
kazde B pozostate

SI, $2 A0, Al ,.A2, A3 wejsScia pozostate

wszystkie

cn = wejscia pozostate

*- Na wejscie badane przytozy¢ Uj - Q,k V

Uktad pomiarowy C
Pomiary |~



Uwagi =

i
S3  uac
52 G
s1
° 5
3 A3 P
B2 F3 —
A2
o F2
& m F1
BO
20 FO
M A«B
Cn

3\4asa

Uk#ad pomiarowy 0O

Pomiary JIH

Uktad pomiarowy E. Pomiary

Kazde wejscie jest badane oddz

e

W czasie pomiaréw zapewni¢ 1j - -12 mA

z wejscia badanego,
dotgczy¢ do masy.

pozostate wejscia

Uktad pomiarowy F. Pomiary -Uj

Wejscie 0o wejs$¢ przytozyc
badane* U5 v ov
S0, 83, H wszystkie
kazde A - wejscia
kazde B pozostate
SI, S2 BO, BI, B2, B3 wejscia

pozostate
cn wszystkie wejscia

pozostate

+-Przy pomiarach 1.

przytozy¢ do wejscia

Tabela napie¢ wejs$ciowych

Wejscie
badane

Cr+id

P
kazde F

Uktad pomiarowy G.

Do wejs$¢ przytozyc:

i«5 V oV
pozostate
$3. A3. B3 wejscia
wszystkie
- wejscia
wszystki

wejscia

5,25V

Pomiar



Pomiary parametrow dynamicznych

tr=10ns tf=10ns

Przebiegi okreslajace pomiary parametréw dynamicznych



Tabela badan dynamicznych

Parametr

tpHL
tpLH

tpLH

tpHL
trlH

tpLH

tpLH

tpHL
tpLH

trLH

trLH

tpHL
tpLH

tpHL
trLH

trHL
tpLH

Wejscia wyboru funkcji SO= S3.=45 V, Sl =S2= w=o

Napiecie wejsciowe

Wejscie Wejscie o
badane wskazniku ,,i”
45V (VY
c. —
At — Bt
Bt — Ai
A, — Bt
Bi — A,
A, Bi —
Bi Ai —
A, Bi _
Bi A, —

Bi

Ai

Bi

Bi

At

Bi

Wejscia Wyjscia
pozostate badane
45 V oV
wszystkie  wszystkie C +4
A B F
Bj
Bj Aj* Cu r.:
Ajt Bj Cu
Aj, Bj c.

Wejscia wyboru funkcji SO=S3 =M =0, SI =S2=45V

Bt

Bt

A,

Wejscia wyboru funkcji S1

Bi

Zatozenie: 0< /< 3,0<j <3,i*J.

Ai

At

Bi

Bi

wszystkie Cot+4
A, B - F

— * Ajy Bj Cm "M+

Aj, Bj Cn G
A, Bjy Cu F
Aj Bj. Cb A=B

$2=M=45V,850=5S83=0

Aj, Bj Cn F

Rodzaj
przebiegu
wyjsciowego

prosty

odwrocony

prosty

prosty

prosty

prosty

odwrocony
prosty
prosty
odwrocony
prosty

odwrocony

odwrocony

odwrocony



3.4.10.

Uktad 64/74181 jest przeznaczony do wykonywania
szesnastu operacji arytmetycznych lub szesnastu
funkcji logicznych. Typowe zastosowania tego ukfadu
to realizacja operacji dodawania, odejmowania i po-
réwnywania.

Dodawanie

W czasie wykonywania operacji arytmetycznych na
wejscie rodzaju pracy M nalezy wprowadzi¢ poziom
logiczny 0.

Aby wykona¢ operacje dodawania na wejscia SO
i S3 nalezy wprowadzi¢ stan 1, a na wejsciach SI i S2
ustali¢ poziom logiczny 0.

Na wejscia A, wprowadzamy argument

Na wejscia Bt wprowadzamy argument

i=3
B=Y, Br 2.

i=0

oraz na wejscie przeniesienia C,, wprowadzamy argu-
ment C. «2". W wyniku dziatania uktadu otrzymujemy
na wyjsciach F, i C.+4.
i=3
A+B = C,+4e2"++ 1
(=0

Frivx"

Rownania logiczne sygnatéw C,,, P i G majg nastepu-
jaca postac:

C,+4- C,*P+G.

gdzie:

P - (A0+BO0) -(Al +Bl) m(A2+B2) -(A3+B3)
G = A3B3+(A3+B3) mA2 B2+ (A3+ B3) x
x(A2 +B2) Al B1+(A3+B3) -(/42+fi2)x

x (Al +BIl) mAO0BO.

Odejmowanie

Aby przeprowadzi¢ operacje odejmowania nalezy
ustali¢ na wejéciach SO i,S3 stan 0, a na wejsciach Sl
i S2 stan 1. Operacja odejmowania jest realizowana
przez dodanie odjemnej w postaci uzupetnienia do 1.
Uzupetnienie jest wytworzone wewnatrz uktadu. Na
wejscia A, i B, wprowadza si¢ wartosci argumentow

Typowe zastosowania ukitadow 64/74181

1=3
A=Y, Ate2'+" fi=
i=0 i=

s -

3
B -2+
0

oraz na wejscie przeniesienia C. wprowadza sie po-
zyczke C,+2". Wewnatrz uktadu przeksztatca sie
odjemng do postaci

3
(1-c)e 24"
0

i
Cx,, =

w

W wyniku na wyjsciach otrzymujemy F, i C,
A—B = A+c,b>+2"dla C, = 1
lub A—B—2" = A+Ck(b, dla C. = 0
Znak rdéznicy mozna okresli¢ na podstawie wartosci
logicznej wyjscia C,,+A
}(A—BA 0jesli C.+4=1
dlaC.=1 s
4—B <0 jesli C.+4=0
(A—B >0 jesli C,+4=1
V4—fl<0jedli C+a=0

Poréwnywanie

Operacje poréwnywania liczb dwojkowych mozna
przeprowadzi¢ ustalajgc na wejsciach SO i S3 stan 0
a na wejsciach SI i S2 stan 1

W wyniku operacji poréwnywania na wejsciach A =
= B i C.+4 otrzymujemy:

A<Bijesli f(4=B)=0iC+«=0

dlaC,= 0 A=Bijeli f(/4=B)= 1iChws= 0
A >Bijesli f(4=B)=0iCms—1

Bjedli f(A= B)=0iC+4=0
Bjedli f(4= B) = liC+*=1
Bjesli f(A=B) =0iCua =1

]

I
-
> > >
v LA

Wykonywanie operacji arytmetycznych na
argumentach dtuzszych niz czterobitowe

W wielu zastosowaniach uktadu 64/74181, w kto-
rych dokonuje sie operacji arytmetycznych na argu-
mentach dtuzszych niz czterobitowe, stosuje sie szere-
gowe faczenie tych uktadéw (rys. 3.116). Bezposred-
nie taczenie uktadow 64/74181 powoduje wydtuzenie
czasu realizacji operacji arytmetycznych, poniewaz
sumujg sie czasy propagacji sygnatow przeniesienia.



Rys. 3.116

Szeregowa generacja
przeniesien

w 16-bitowym

uktadzie arytmetycznym

Rys. 3.117
Dwupoziomowa generacja
przeniesien w 16-bitowym
uktadzie arytmetycznym

Rys. 3.118. Dwupoziomowa generacja przeniesien w 32-bitowym uktadzie arytmetycznym

Rys. 3.119. Trzypoziomowa generacja przeniesien w 64-bitowym uktadzie arytmetycznym

Aby unikna¢ tej wady stosuje si¢ uktad 54/74182  Szesnasfobitowy akumulator réwnoleglty z
(look ahead carry generators), ktory na podstawie sta- uktadem generacji przeniesien

now wyjs¢ P i G wytwarza przeniesienia do kolejnych

uktadéw 64/74181. Typowe konfiguracje potaczen  Na rysunku 3.120 przedstawiono schemat logiczny
uktadéw 64/74181 i 54/74182 przedstawiono na akumulatora réwnolegtego 16-bitowego. Podstawo-
rys. 3.117, 3.118 i 3.119. Korzysci w postaci skr6- wymi operacjami wykonywanymi przez przedstawio-
cenia czasu operacji sumowania wynikajace z zasto- ny akumulator sg operacje sumowania, odejmowania
sowania tych konfiguracji uwidoczniono w tabl. 3.5. i przesuniecia.
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Tablica 3-5. Tabela czaséw wykonywania operacji

dodawania dla roznych konfiguracji potaczenia
uktadow 64/74181 i 54/74182
Catko- Czas
Liczba wity sumo- Uktady
bitow  C285 SU” \vaniana 64/74181 54/74182
mowania i ey
(ns)
4 21 5.2 1
8 36 45 2
12 48 4,0 3
12 36 3,0 3 1
16 60 3,7 4
16 36 2,2 4 1
32 110 34 8
32 86 2,7 8 1
32 62 19 8 2
48 160 33 12
48 136 2,8 12 1
48 112 2,3 12 2
48 88 18 12 3
48 64 13 12 4
64 210 33 16
64 162 25 16 2
64 138 2,2 16 3
64 101 16 16 4
64 64 1,0 16 5

Aby wykonaé¢ operacje sumowania lub odejmowania
nalezy wyzerowac rejestry przesuwajace i nastepnie
przygotowa¢ je do réwnolegtego zapisu danych.
Nastepnie nalezy wprowadzi¢ stowo B na wejscia
jednostek arytmetyczno-logicznych. W tym celu na
wejscia selekcyjne multiplekseréw S wprowadza sie
stan 1, a na wejscia blokady G stan 0. Kolejng czyn-
noscig jest odpowiednie wysterowanie jednostek
arytmetyczno-logicznych.

Podczas wykonywania operacji sumowania na wejscia
sterujgce rodzajem pracy podaje sie stany Af = 0,
S0 =83 —1 i SI —S2 —0, natomiast podczas
odejmowania na wejscia sterujgce wprowadza sie
stany M = 0,80 =S3=0,SI = S2 =1

Jezeli wynik odejmowania chcemy uzyskaé w postaci
negacji uzupetnien do dwdch, to na wejscie C. pierw-
szej jednostki arytmetyczno-logicznej wprowadzamy
stan 0. Gdy na wejsciu C,, jest stan 1, to otrzymuje sie
wynik odejmowania w postaci uzupetnienia do jed-
nosci. Po ustaleniu stanéw wszystkich wej$¢ steruja-
cych poszczeg6lne uktady na wejscia A i B wprowadza
sie odpowiednie argumenty. Po uptywie okoto 90 ns
na wyjsciach akumulatora ustali sie wynik zadanej
operacji arytmetycznej.



