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Monolityczny uktad scalony UCA64198N  lub
UCY74198N jest osmiobitowym dwukierunkowym
rejestrem przesuwajacym, spetniajgcym wszystkie
funkcje potrzebne do projektowania urzadzen lub
systemow, a mianowicie:

Os$miobitowe uniwersalne rejestry przesuwajace:

UCAG64198N, UCY74198N

— wprowadzanie réwnolegte,

przesuwanie w prawo,

przesuwanie w lewo,

blokada zegara.

Rejestr ma réwnolegle wejscia i wyjscia, szeregowe
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wejscia dla przesuwania w prawo i w lewo, wejscia
lodzaju pracy oraz asynchroniczne i niezalezne od
Innych wejs¢ — wejscie zerowania.

Woprowadzanie rownolegte jest realizowane synchro-
nicznie z narastaniem zbocza impulsu zegarowego
przez wprowadzenie o$miu bitdw danych na wejscia
réwnolegte i utrzymanie obu wej$¢ rodzaju pracy
(SO i 5/) w stanie wysokim. W czasie wprowadzania
réwnolegtego wejscia szeregowe (SR, SL) sg zablo-
kowane.

Przesuwanie w prawo jest realizowane, gdy na wejsciu
rodzaju pracy SOjest utrzymywany stan wysoki, a do
drugiego wejscia rodzaju pracy S| przylozony jest
niski poziom logiczny. Dane sg wprowadzane z wejscia
wprowadzania w prawo (SR) i przesuwane wzdtuz
rejestru w prawo, synchronicznie z narastaniem zbocza
impulsu zegarowego. W czasie przesuwania w prawo
wejscia réwnolegte danych sg zablokowane.

Przesuwanie w lewo jest realizowane, gdy na wejsciu
SO istnieje stan niski, a na wejsciu S| wystepuje stan
wysoki. Dane sg wprowadzane z wejscia wprowadza-
nia w lewo (SL) i przesuwane wzdtuz rejestru w lewo
synchronicznie z narastaniem zbocza impulsu zegaro-
wego. W czasie przesuwania w lewo wejscia rowno-
legte danych sg zablokowane.

Blokada wejscia zegarowego nastepuje wtedy, gdy na
oba wejscia rodzaju pracy (SO i Sl) jest przytozony
stan niski.

Zmiany stanu na wejsciach rodzaju pracy (SO i SlI)
powinny nastepowac w czasie, gdy na wejsciu zegaro-
wym istnieje stan wysoki.

Dziatanie logiczne rejestru okre$la tabela stanow.
Uktady UCAG64198N i UCY74198N sg produkowane
w obudowach CE73.



Wartosci dopuszczalne parametrow

Parametry
Nazwa

Napiecie zasilania
Napiecie wejsciowe
Ujemny prad wejsciowy

Zakres temperatury przechowywania

Zalecane warunki pracy

Parametry
Nazwa
Napiecie zasilania
. o niskim
Obcigzalnos¢ kazdego
wyjscia w stanie: wysokim

Obcigzenie wnoszone przez kazde wejscie
Czestotliwos¢ zegarowa
Czas trwania impulsu zegarowego lub zerujacego
SI, SO
Czas ustalania dla wejs¢
pozostatych

Czas przetrzymywania na kazdym wejsciu

UCABG4198N
Zakres temperatury oto-

czenia UCY74198N

Symbol

Ucc

Symbol

Ucc
N1

Nb

tfUp

tkoU

Warto$é
min max

7
55
12

-55 125

Wartos$¢
min  nom  max

475 50 525

10
20
1
0 25
20
30
20
0
-40 85
0 70

Jednostki

\%

\Y
mA

°C

Jednostki

\%

s.0.l.

MHz

ns

ns

ns



Parametry statyczne

llc/cli nie podano inaczej —w petnym

Parametry

Nazwa

Napiecie wejsciowe w stanie
niskim

Napiecie wejsciowe w stanie
wysokim

Ujemne napiecie wejsciowe

Prad wejsciowy w stanie nis-
kim

Prad wejsciowy w stanie wy-
sokim

Napiecie wyjsciowe w stanie
niskim

Prad wyjsciowy w stanie nis-
kim

Napiecie wyjsciowe w stanie
wysokim

Prad wyjsciowy w stanie wy-
sokim

Zwarciowy prad wyjsciowy2*

Prad zasilania

Wartos$¢
Sgé?' min  typl’ max
UL 0,8
UIH 2
-u, 15
JL -1,6
40
I,H
1
UolL 0,2 04
Jol 16
UoH 2,4 3,4
JoH -800
los -18 -57
lec 72 116

< Jednostki

<

mA

mA

mA

(A

mA

mA

Wartosci typowe podane sg przy Ucc =i V, tmb - 25°C
Jednocze$nie moze by¢ zwarte nie wigcej niz jedno wyjscie

Parametry dynamiczne przy U =5V, /,» = 25 C

Parametry

Nazwa

Maksymalna czestotliwo$¢ zegarowa

( zas propagacji sygnatu do stanu niskie-
go na wyjsciach Q od wejscia T

i 'zas propagacji sygnatu do stanu wyso-

Symbol  min

iiui» 25

trrn.1

tfLH I

kiego na wyjsciach Q od wejscia T

('zas propagacji sygnatu do stanu niskie-

trH LI

go na wyjsciach Q od wejscia RO

Warto$é

typ
35

17

zakresie temperatury otoczenia)

Warunki
Ucc = 475V
= 25°C
Ucc = 525 V
Ucc = 5,25V
Ucc = 525V
lol= 16 mA
vO 04V
loH =
= -800 §A
Uoa > 24V
Ucc = 525 V
llcc = 525 V
Jednostki
max
MHz
39
26
ns
60

pomiaru

=
1

<
1

l/lcc = 4,75V
u=2Vv

Warunki
pomiaru

Uktad
pomia-
rowy

©

Uktad
pomia-
rowy



Uktady pomiarowe Pomiary parametréw statycznych



Uce=5,25V Uac=5,25v
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Uwagi: 1. Kazde wejscie jest badane oddzielnie. Uvagi: 1 Kazde wejscie jest badane oddzielnie.
2. Przytozy¢ U! m 0,4 V na wejscie badane. 2. Na wejécie badane przykozyé U] - 0,4 V.

3. Wejécia szeregowe sa otwarte.
4. Na pozostate wejscia przytozy¢ Uj * 4,5 V.
Ukkad pomiarowy F. Pomiary 17 wej$¢ szeregowych
Ukkad pomiarowy £. Pomiary I..

Uwagi: 1. Kazde wejscie jest badane oddzielnie. Uwagi: 1. Kazde wejScie jest badane oddzielnie.
2. W czasie pomiaru I(H przytozy¢ na 2. W czasie pomiaru I|H przytozy¢ na wej$cie badane;
wejécie badane; a) Uj m 2,V V, a U -2,4V, byUu =55V,
b) - Uj - 5»5 V, pozostate wejscia pozostate wejécia dotaczy¢ do masy.

(z wyjatkiem szeregowych) dotaczy¢ do masy.

Uktad pomiarowy G. Pomiary 1 Ukkad pomiarowy H. Pomiary I[N, wej$¢ szeregowych

Uwagi: 1. Kazde wej$cie jest badane oddz e.
2. W czasie pomiaru -Uj ustali¢ lj m -12 mA
z wejécia badanego,
-12mA pozostate wejécia sa otwarte.

Uktad pomiarowy 1. Pomiary -U.



Pomiary parametréw dynamicznych

Uwagi: - Wymagane parametry generatora Impulséw wejsciowych: czestotliwo$¢ fg - 1 NHz czas trwania t ~20 ns.czas narastania
tr> 10 ns, czas opadania tf<10 ns, Impedancja wyjsciowa zrédta Impulséw 2 *50Fl. w
~ Warto$¢ pojemnosci uwzglednia pojemnosci sondy | montazow* °

Tabela okreslajagca warunki pomiaréw parametréw dynamicznych

Pomiar Napiecie na wejéciach [V)
Symbol
arametru od Do
P wejscia  wyjécia A B C D E F G H SL SR S0 Sl Ro T
PHL(I) Ro Qa~Qnh 24 24 24 24 24 24 24 24 0 0 24 24 U
A Qa U' 24 24 24 24 24 24 24 0 0 24 24 24 N
B Qb 24 U 24 24 24 24 24 24 0 0 24 24 24 N
trm .(u c Qc 24 24 U 24 24 24 24 24 0 0 24 24 24 N
H Qh 24 24 24 24 24 24 24 oy 0 0 24 24 24 N
A Qa H 0 0 0 0 0 0 0 0 0 24 24 24 N
B Qb 0 n 0 0 0 0 0 0 0 0 24 24 24 N
tPLHfII Cc Qc 0 0o N o 0 0 0 0 0 0 24 24 24 _N
H Qh 0 0 0 0 0 0 0 _n 0 0 24 24 24 _N
tPHL(I, SR Qa 24 24 24 24 24 24 24 24 0 QT 24 o 24 Jl
tPLHen SR Qa o 0o o 0o 0 0 0o o 0 N 24 o 24 N_
tPHL(It SL Qd 24 24 24 24 24 24 24 24 Lf 0 0 24 24
tPHUN SL Qd 0 0 0 -0 0 0 0 o N o 0 24 24 N



