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10n

1,3k
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22n

@__> Wyécie m.cz. fonii
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£ ]

2
4.7k

i.' O nn

22n

Wejécie p.cz. wizji

Ok

22n

10p/16y 1

W)jécie 5 U
sterujgce H

@ VCR

3,3V

—
680 8200
680k

22n
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L
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>
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Opis wyprowadzen ukladu scalonego TDA 4503.

Oscyiator v Wejscie sygnatu p.cz. fonii

Sterowanie V

Sterowanie ARCz

Sprzgzenie zwrotne V
Regulacja polaryzacji ukiadu ARW

Wﬁjédi e El.qo

Odsprzezenie p.cz. wizji

_Wiia'au_:__i_e _im_pulsu powrotu H Masa

Sterowanie gtowicy ARW é}ﬁcﬁ;rbgemmiuleﬂcr

Zasilanie Start generatora H

Generator H

| Wajbcie sygnatu p.cz. wizjl tor H
: Opé.":nigrﬂe ARW

Detektc_)[ f_azy H

w'yi;séie fonii m.cz. Separator-synchro

Sterowanie H
Przetacznik VCR

1 Demodulator fonii

Parametry uktadu scalonego TDA 4503.

Napiecie zasilania ] \Up B | ) 10,5

"Pobér pradu e )__-T_T_ 88

Czutosé wej. p.cz. wizji przy 1,3 kgﬁi | T 70 v |
Wyjéciow sygnat video [UBAS T 27 ![Vss] )
Wejéciowy sygnat p.cz. fonii Uize r' T

(ograniczenie wartosci progowej) |

Sygnalwyjsciowymez. e

|

Zakres regulacji wzmacnienia | UNE
Prad wyj. stopnia H (otw. kolektor) 27

TDA 4503

Pradwyisciowy stopniaV_ 2
Max. nepiccie zaslania__ [Uposry | 920
lﬂ_oc tracona Pot | | | 17
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Temperatura otoczenia pracy
Temperatura skiadowania

Zakres napiec zasilania UP{mo} _

,,1915

Pobor pradu (bez stopnia H) p@)

82

Napigcie zasilania Uzz/10 1

Generator H moze bye uruchomlony prqdem zasnanla na wypr 22 (|22 6 mA)
To napiecie mozna wziaé z wyprostowanego napigcia sieci, a napiecie Up na
wypr. 7z wyprostowane; amplitudy na transformatorze odchylania H.

95\ 10,5

13.2/v]

8

[mA]

Pobor pradu (podczas wybierania) |l22

6 !

(Pomiary dia czestotliwosci poérednie] 38,9 MHz)

Czutoéé wejsciowa (ustawiana) Usso ] +r~
Max. sygnat wejsciowy Usja L
Flezystanc;a wej. czgsci roznicowe] |Rsig ) f -
Poj%?noéﬁ:ﬁm__cw IEZHICOWEJr ﬁajg T
Czutosé wejéciowa (ustawiana) ‘ Usie |
przy 45,75 MHz I D |_
Amplltuda wyjscmwa Vldeo U17/10 ~ ‘.
Poziom impulsu Eﬂlﬁ!}rgﬂji LUmm___ \_ |
ﬁapia,cie po_léryzacii na wyjéciu B J'leho ‘|T .
Wewnetrzny prad emitera dla | |
wy]sclowego wtornlka emiterowego J,-—

Zakres reguiqmogr_j__ toru p.cz. AVu

Szerokos¢ pasma b

Wzm. réirﬁ_cowy (zakres regulacii) ! -
Héznuca fazy o M7
Sygna} video, nieliniowo$¢ sygnatu

40 80, 120/ [uVetd]
50, 70 [MVet]
13 kQ]
. 5 ipFl
| 90 [uVetf
— ——— ]
24/ 27, 30Vl
1251 1450 165V
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Tor p.cz., fonii, odchylenia

Zmiany sygnatu wyjSciowego przy

AUgis =50 dB (0 dB = 200uVe) 0 '7"° '8
‘Odlegioss sygnalu od szumu — stosunek (Re =75 ) )
dla Ug = 10 mVert SN | 50 54 0B |
by srorokiejregulaci | 50 56 (9B
Szczatkowa fala nosna na W‘;j-éCiU U1;g'-1_o_h - 7 30 [m\.-‘;,ff]
dia 2*|_'i na wyjsciu U17,r16— N N 3 30 I {m\o‘;(;ff]
| Odstepy intermodulacyijne przy Vu = 45 dB dla
1,1 MHz — niebieski « | 55 60 98|
1.1 MHz — zotty o 50 54 @B |
" 3,3MHz — niebieski a B0, 66 [dB]
7 — 20H o 1 85 59 [dB]

Napigcie wejsciowe, sterujace

Przy sterowaniu glowicy n-p-n Usrio | | 35 '™ _
Przy sterowaniu gtowicy p-n-p Uytc | 8 V] _
’ﬁeﬁmiecie dia sygnatow wéjéciogych przy B
o Uaro = SVTHDH) 77#____@&_;_{5_;_ o L | 04 2 fm et
 Uso=1.2V (npn) Usg | 50 I [mVet] |
Usr0=9,5V (pnp) Ugs 0,3 2 [mver]
 Uwo-56Venm e |50, 70l lmved
Max. prad regulacji ] L 2 3 [mA] |
Pradupyws | 1A
Napigcie nasyceniadiale=2mA Usio 300 [mV]
Zmiany sygnatu wejéciowego dia 0 5| 5 | 4108

|
petnego wysterowania gtowicy \A_‘UE!Q |

——

Napiecie wyjsciowe przy
Eminalnym zestrojeniu

TDA 4503

|U16f19 ‘

.Dﬂérr.lbdulator — dobro¢ ie_w;o_bwoduio__:js_. wypr. 18 na masie

| 5,25\

M
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Wyjéciowa amplituda ARCz Uens 9 ' 10/(V]

IDyspozycyiny prad wyjéciowy e | _[h [mA]

! Napigcie wyjsciowe bez sygnatu | U1e/19 . 2,7L_:-:_6_— 8,5/ V]

IE’FY'?”E:“;"EW,WSW@EQ°§EBJ wigj ,
C100% E |20 40 80 [mvKe

0% 'is | .15 ![mVﬁdﬂ

|Picz fonil f demodulator

| Pomlary dia’55MHzz fmod =

=1 kHz, Af = +27 kHz dobroc obwodu demodul Q =18

Sygnatwej. dia ograniczonej wartosci ‘U
‘ progowe;j (Us = Uo max— 3 dB) t 15/10

Bizyjtancla wej. (U15/10=

Pojemnoéc’: wej. (U110 = 1 mVoft) ]C1sr1o

Wspoiczynnik zawartosci
harmomcznvch na wyjsciu

Hezystanc;a WY]Sl'.‘.lOWEl

Sygnat wyj. m.cz. przy +7 S kHz i |U
mmlnalne] wartosm Kges 1210

Nap1ecue polaryzacji na wyjsclu
dia uktadu cichego stro;ema B -

Wspo{czynmk thumienia teﬁaﬁ zasqlama dla

_____ e > |
| e IVt
fmVon) Risto | 28 kel |
R
o | 220‘# 320 [MVer]

S P | e L I
‘kges ‘ | 1] |[%]
s ,|
U1210 . 286 v |

Lo |
Rz 150 1)

Tiumlenle sygnatu AM dla

\d#_—-20 dB v_vzmoc_mema (J_o_tz‘o_ - I; __\ _ ___22[ '[dB]
~ ukiadu cichego ¢ strmema _,_L‘E‘C'l - _ | - 26 [dB]

Stosunek sygnaiu do 2 zak{ocen LSf_f%l__

S
|
Pl
r
1 :;L‘
=
E
"

W_‘_ U| BT = 10 mV
| U| BT 50 mV

starcue oscylatora H

Na.wyprowadzeniu 11 mozna wybiera¢ rézne nastawy wzmacniacza lub przy

Wzmomenne marakteir;styka nastaw _ |
Napigcie dla otwartego wejscia TU11 1o | 6,9 ™M

JER— -

TDA 45
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Tor p.cz., fonii, odchylenia

0Q

Prad wyjsciowy przy R11/10 —l14

R11/10

|Nominalna wartoé¢ potencjometru

D

T_fum. dla uktadu cichego strojenia

RGO

Prad wyj. dla stanu synchronizagii
frzdacznik na wypr. 28

bez generatora L

_(ciche strojenie) Uze/-o 1: 15/

z generatorem w stanie '

synchronizowanym Uzsro 9.5 M
Poziom przetaczenia detektora i !
przy wolnym czy szybkim (voR) 0| 37 &1 48 M
Histereza funkciji -AU2g a 1 V]
Poziom przetaczenia dla Mute ‘
(wyciszenia) Ussg/1o 2,25 2,5 2,75|[V]

impulsu powrotu (przebiegu pity) i blokady

Impuls synchronizacji H bedzie kluczowat detektor fazy z regulacja szerokoéci

Poziom odcigcia amplitudy przy | o 30 %] W
zmianach obcigzenia ‘ .
Opobznienie miedzy zboczem ty 3 [us]
synchroimpuisu, a srodiiem imp. piy B )
Czgstotliwos¢ oscylacii H fo | 15625 [Hz]
Standardowelodchyler_!ie Ao 4 (%]
czestotliwosci oscylacii | B o \ .
Zmiany czgstotliwosci pod wptywem - { |
zmian napig¢ zasilania Afy/AUP T | 0 0,5|[%]
(Up=8..12V) j’» | S .
zmian temperatur Af/AGU | i 1107 [1/K]
Preesuniecie fazy (PLL o -
zakres zaskoku ‘Af T +600 z_1 000 [Hz]
| zakres trzymania |Af ~+800| =1100, #1500 [Hz)
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 nachylenie ch-ki regulacii

.23

' Impuls powrotu |
‘minimalne napiééi; vv;ejéciowe |Us/o 2 4

prég przetaczania detektora Ugﬁo o ” 'f_f
Wyjcie z separatorem na wypr. 22 napigeia zasilania Up

 Napigcie wyj. LOW (-l27 = 5 mA) | Uz7/10
INapigcie wyj. HIGH (27 =5 mA) | Uz7/10
Prad wyjsciowy ela7 :
Rezystancja wyjéciowa Re70
Szerokos$¢ impulsu tpo7
tr. tr

Czas przejécia

7Czesfotliwdéé oscylacji V,

iniesynchronizowana fo
| S@&Bgv;cdchyienie oscylacji | Afo
Zakres synchronizacjl | fsync
Z@{; czes_totl przy zmianach -
?Sfifcgifisﬁsgi‘;‘)'a Ao/aUp -3 5/[%)
temperatury Afo/ABY 2107 /K]
Prad wyjsciowy V I2 1 18] [mA]
 Rezystancja wyjsciowa (Rzno B 2| k2]
Sprzezenie zwrotne V L
‘nap. polaryzacji v\;éjécia ___-[Uano 4 5 55 V]
sygnat wejéciowy napiecia  Us/1o 12 [Vss]
prad wejéciowy s | ] L 12|[wA]
'Nieliniowy prad 6dchy|enia Al 25 . [%]
‘j Opdznienie miedzy zboczem _ ‘
narastajacym impulsu synchro, a |4 6 10/[us]
| powrotnym impulsem V | ] |

TDA 4503
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Monolityczny, zintegrowany uklad wielofunkcyjny zawierajacy tor tele-
wizyjny matosygnalowy bez dekodera.

Uklad posiada:

4 wzmacniacz p.cz. wizji, synchrodemodulator i wzmacniacz sygnatu
video,

# napigcie regulacji wzmocnienia glowicy ARW dla glowicy npn lub
pnp,

¢ detektor ARCz,

¢ wzmacniacz-ogranicznik p.cz. fonii z demodulatorem i cichym
strojeniem,

¢ statonapigciowe sterowanie regulacji wzmocnienia
1 przedwzmacniacza m.cz.,

# synchronizacja z wygaszaniem zaktécen (z regulowanym poziomem
odciecia),

& detektor fazy z krétka lub diu ga stala czasowa, przelaczana w trybie
VTR,

# detektor koincydencji z generatorem identyfikadji,

# generator odchylania poziomego i stopieri sterujacy OC,

4 generator odchylania pionowego (pitoksztattny) ze stopniem
sterujacym i ukladem wygaszania powrotow.

Uklad TDA 4503 jest ulepszona wersja ukladu TDA 4500 Ulepszenie po-
lega na zmniejszeniu przenikania d#wieku do wizji, posiada zwiekszona
¢zutos¢ fonii oraz wyrazna poprawe sygnahu fonii na wyjsciu.

Ukladowo te dwie wersje sa zamiennikami. Tylko koricéwki 16 i 17 sa
wzajemnie zamienione.

TDA 4503



