X 2777 AS

| Uklad scalony duzej skali integracji SX 2777 AS jest procesorem servo za-
psowanym w magnetowidach AKAI VS 422 EOH, AKAI VS 425
VM/EOG/EOH, AKAI VS 427 EK, AKAI VS 467 EK, AKAI VS 485 EK, AKAI
b 765 EA/EK/EM/EO/EOH/ES, AKAL VS 767 EK/EOG/EOG-V i pochod-
ych. Sterowany jest z ukladu pPD 751108 CW Ab4 system control, poprzez
ctady M 51171 FP lub TA 8424 F, nadzoruje i steruje obrotami silnika drum
Efnr (sygnaly bledéw podawane sa poprzez wzmacniacze operacyjne

p 15218 N), a poprzez LB 1807 capstan motor. Taktowany jest zegarem o czg-
pthwosc 4,43 MHz. Zasilany jest napieciem stabilizowanym 5 V.

+
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Rys. 63. Struktura blokowa i wyprowadzenia uktadu scalonego SX 2777 AS
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Rys. 64. Uproszczona aplikacja ¢ napiecia state na wyprowadzeniach u.



Tab. T Opts wyprowadzen uktadu scalonego SX 2777 AS

JI Lp | Symbol L Opis
{] ‘A VDD WE Zasilanie uk{adu scalonego +5V :
2 BIAS (+) 1WE Prze{qczame ghwwmv SV nchromzacv]ne]

13 JBIAS (- iWE Pmdqczame gimww svmhrmumoqne] nie podiqczone G‘ )

4 DPG /WE Wejscie sygnatu z czujnika drum phase generator na ukt. .4
formowama 1mpulsu

TS FF 4 NEG WY Wy]qae svgna}u podnzaq pracy tnkoweJ !
6 {HEAD SEL ‘WE JrWe] prze}e;czmka giowm (H -2 glowice, L - 3 lub 4 giow I ej

7 DFG o 1WE Wej. SY8 2 czulmk_a drum rrequencu generator |
LS ‘C FG ‘WY Wyj. syg. capst:zn_f-réquencu genemtor po wzmocnlelej N
9 C FG( ) 7 ”;VE WE]S;;y@aiu z czujnika capstan frequency generator tﬁ
10 C FG . WE 'We ]scxe sygna{u z czu]vrui};ai Ea%@ﬁtém frequency generator ]
( 11 C PG WE “W ;sc1e sygna}u z czu;mka capbtmz phase generator

112 SW 2B MWVprowadze11le klucza elektromcznego

[1% TSW 1 A WY Wyprowadzeme k]ucza elektromcznego

%14 ‘VP ‘WY Wy}sae unpulsu %\mchromzaql plonowe] o T=3H (192, lv)
15 }VP CH2MM |WE We]sae sygnalu synchromzaql pionowej z SYSCON
Hé GND Masa ukladu

DRUM PV WY Wy;eae sygnahJ blgdu z drum phase detector

’18 (DRUM FV WY Wy] naple;aa bh‘;du z przetwormka czestothwosc/naplr>c1e |

——

’Ll‘ﬂ ‘CAP PV |WY Wyj. nap. bledu z ukl porow nania capstan phase detecf w

(E) [SW 1 TWY TWyprowadzeme k]ucza elektromcznego

}Ll (CAP FV WY Wy]sae 5y8- bh-;*du z przetwormka czestothwosc/naplem ]

U 22 J FSC TWETWe] SYg. taktu]qcego koloru 4, 43 MHz

L e zae=




A H= SPL=LP |\WE |Wejscie sygnatu okredlajace predkosé przesuwu tasmy
14 3 LOAD  IWE [Wejscie sygnatu z magistrali sterowania |

'Y [ e x - ——— . ,,7<‘

by IS DATA WE |Wejscie sygna%u z maglstrah sterowama

b S CLOCK [WE We ]sc1e sygnalu z magmtrah sterowama

b7 SW MM WE Regulac]a fazy drum motor r przy odtwarzamu ‘u

pK VH SW [WY Wy]qae 1mpulsu prze’(aczmka glowm WlZV]n\ ch '

pu bH SW LWE J'»We]sae svgna}u przelaczmka g}owm - (NDP)
B0 |V SYNC WE Wejscie sygnatu video do separatora 1mpulsu T}
) L ‘synchrommqn pmnowe;
' A o B
i‘w] Vv SYNC MY lWV] scie 1mpu1°.u synchromzaql p10now ej - (\IP) |
i - _ — ——— —_ N
B2 DUTY DET 7LWE TLWe)sae detektora sygnahl C TL
g 4 41 -4 . L
Ry CTL PO &W iwyme sygnam CTL T
B - — S
R4 VDD lWE Zasﬂame ukladu scalonego +'-‘»V —_H
TEST NEG IWE [Testowame uldadu (NP) l
LEF \WY |Wy]sc1€ naplgaa odruesnema dla sﬂruka dr um motor (NP) g’
" |REC CTL TWY TWy]sae impulséw CTL do zapisu na taqm¢ - (l
3K TA GND [Mdba ukiadu | 1|
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Rys. 67. Wazniejsze oscylogramy u.s. SX 2777 AS przy zapisie i odtwarzaniu




.."w.:m. 68. Miejsce u. s. SX 2777 AS w strukturze blokowej magnetowidu



A y

C‘Pﬂ b . .

" DIGITAL SERVO
o Texar7is

:3 :":' S YSCD}N_Z i

CTL DUTY

DATA

FSC 4,43 MHz

VIDEO l

1




