
U N I T R R 
C E M I 

Układ pę t l i synchronizacji fazowej /PLL/ składa s ię 
z: l iniowo przystrajanego napięciem generatora małej 
mocy /VCO - Voltage Controlled Osci l la tor/, sterowa-
nego źródła /Source Follover/,dwóch różnych kompara-
torów fazy /Comp. Ph. 1 i Comp. Ph, 2/i diody Zenera. 
Generator /VCO/ dostarcza na wyjście VCO OUT sygnał 
0 częstot l iwości określonej przez napięcie wejściowe 
/VCO IN/ oraz zewnętrzne elementy - pojemność i r e -
zystancję podłączone do" wyprowadzeń R-jęk-j. 
R2EXT* sterowane zapewnia odseparowanie gene-
ratora od wyjścia OUT. Wejście INH/Inhibit/ pozwala 
w wyniku podania stanu wysokiego na blokadę pracy 
źródła i generatora przy bardzo małym poborze prądu. 
Komparatory mają dwa wspólne wejścia sygnałowe PG1 IN 
1 PC2 IN. Wejście PC1 IN zaoDatrzone j es t w układ a-
utomatycznej polaryzacj i /SBC - SELF BIAS CIRCUIT/ 
ustawiający mały sygnał wejściowy w liniowym zakre-
sie pracy komparatora. 
Dzięki temu komparatory można sterować nie ty lko du-
żym sygnałem /bezpośrednio/, ale także małym /przez 
szeregowy kondensator/.Pierwszy komparator f a zy , r e -
agujący na poziom sygnału wejściowego,podaje na wyj -
ście PCI OUT cyfrowy sygnał błędu i utrzymuje w u-
kładzie PLL 90-stopniowe przesunięcie f a zy f d la środ-
kowej częstot l iwości zakresu synchronizacj i . Drugi 
komparator fazy.reagujący na zbocze sygnału we jśc io-
wego, podaje na wyjścia PC2 OUT i PC OUT cyfrowy sy-
gnał błędu i utrzymuje zerowe przesunięcie fazy mię-
dzy sygnałami wejściowymi. 
Do ewentualnej s t a b i l i z a c j i napięcia zasi lania można 
wykorzystać diodę Zenera. 
Zastosowanie układu: w modulatorach i demodulatorach 
FM, syntezerach częstotl iwości,przetwornikach napię-
c ie-częstot l iwość, dyskryminatorach częs to t l iwośc i , 
układach mnożących i t p . 
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Informacja wstępna 

MSI CMOS 
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Obudowa CE 71 
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Parametry dopuszczalne 
/U„_ = O V/ 

Oznaczenie Na swa Jedn. 
Wartość 

Oznaczenie Na swa Jedn. 
s in max 

Napięcie zasi lania V -0,5 *20 

° I Napięcie wejściowa 7 -0,5 UDU + 0,5 

Prąd wejściowy snA -10 f lO 

PD Mo o rozpraseana m* 500 

âmb Temperatura otoczenia w azasie 
praoy 

sor 74 . . . .N °C -40 +B5 

MCY 64. . . ,N °C 0 +70 

t s t g Temperatura przeohowywania °C —55 +125 
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Parametry charakterystyczne statyczne 

Ozna-
czenie S a n a Jedn. 

Wartość Warunki pomiaru 

Ozna-
czenie S a n a Jedn. t anb min 25°C ^amb max " i 

[ * ] 

D 0 

M 

d d d 

M 

Ozna-
czenie S a n a Jedn. 

min max min t yp max min max 

" i 
[ * ] 

D 0 

M 

d d d 

M 
Prąd z a s i l a n i a 
w s tan ie spoczynku yA 

20 
40 
80 

10 
20 
W 

20 
40 
80 

20 
40 
60 

5 
0 ;10 
0 ;15 

5 
10 
15 

d i h Napięcie wejściowe 
w stanie wysokim V 

3 , 5 
7 

11 

3 , 5 
7 

11 
V 

3 , 5 
7 

11 

0 ,5 i4 ,5 
1?9 
1,5i13,5 

5 
10 
15 

" x l Haplęcie wejściowe 
w stanie n l ek ln V 

1,5 
3 
4 

1 ,5 
3 
4 

1,5 
3 
4 

0,5i4,5 

1,5;13,5 

5 
10 
15 

Prąd wejściowy ± 0 , 1 + 1 0 " 5 +0 ,1 • 1 0;18 18 

n0H Hapięoie wyjściowe 
» s tan ie wysokim 

V TJ ra-0,05 % V - 0 . 0 5 5!10;15 

W 0 L Napięc ie wyjśolowe 
w s tan ie niskim 

V 0 , 0 5 0 0,05 0 , 0 5 5 >10)15 

I 0H Prąd wyjśoiowy 
w s tan ie wysokim 

mA 

- 0 , 6 4 
—2 
- 1 , 6 
- 4 , 2 

-0 ,51 
- 1 ,6 
- 1 , 3 
- 3 ,4 

-1 
- 3 , 2 
- 2 , 6 
- 6 , 8 

- 0 , 3 6 
-1 ,15 
- 0 , 9 
- 2 , 4 

0;5 
0;5 
0;10 
0j1 5 

4,6 
2,5 
9,5 

13,5 

5 
5 

10 
15 

J 0 1 
Prąd wyjściowy 
w stanie niskim sA 

0 , 6 4 
1,6 
4 , 2 

0 , 5 1 

1 . 3 
3.4 

1 
2 , 6 
6 , 8 

0 , 3 6 
0 , 9 

2,4 

0;5 
0,10 
0;15 

0,4 
0,5 
1,5 

5 
10 
15 

mlerxone Prey INH = "1" PC1 IR - "1" 
taah M x . -40°C dla-UCT 64 i 0°C ala MCT 74.... 

v. - +85°c dla BCT 64 ; +70°C dla MCT 74 

Parametry charakterystyczne dynamiczne 
/t = +25aC, t r = t f = 20 ns, CL=50 pF, Rj=200 kS2/ 

Oznaczenie Nazwa Jedn. 
Wartość Warunki 

pomiaru 
V [ y ] 

Oznaczenie Nazwa Jedn. 
typ max 

Warunki 
pomiaru 
V [ y ] 

tTHL 

Czas narastania zbocza sy-
gnału wyjściowego 
Czas opadania zbocza sygna-
łu wyjściowego 

ns 
100 
50 

200 
100 
80 

5 
10 
15 

Pojemność wejściowa P? 5,0 7,5 
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Parametry charakterystyczne 

Wartość Warunki paraifcro 

Oznaczenie Nazwa Jedn. • in typ max 
W 

°DD 
m [ k Q ] 

KOMPAHATOBT FAZY / 

Hj PC1 IN Hamystanoja wejściowa 
uQ 

1 
0,2 
0,1 

2 
0,4 
0,2 

5 
10 
15 

P i l Amplituda napięcia 
wejściowego m? 

180 
330 
900 

5 
10 
15 

GKHKRATOR AGO/ 

'max Baksyre&lna częstot l i -
wo 66 pracy MBE 

0.5 
1 
1,* 

0,8 
1,4 
2,4 

"m 
°DD 
dDD 

5 
10 
15 

5 
5 
5 

C^-50 pW 
H g. 0® 

AD 
£ 1 1 00 

A 

WepSiazynnik l i n i o -
wości * 

1.7 
4,0 
7,0 

2,5 +0,3 
5 +2,5 
7,5 +5 

5 
10 
15 

10 
400 

1 000 

» 100 
f • A t 

Temperaturowy wepół-
ocynnistab i lno f i t s i 
anęatotllwośal 

* 
°c 

+ 0,12 
+0,04 
+0,015 

5 
10 
15 

»2» 00 

£ IspóioEyrmik wypeł-
niania 

* 50 5 5IO515 

ŻHÓDŁO SSH8 OKAHB 

VlQ . Dj - UQ Napięcia nieerównowa-
tanla 

V 1,8 2,5 5 j10j15 HŁ>l0kS 

A U X ^ X . 1 0 0 

A Oj 

Współczynnik linio-
wości 

• 

'.i 
0,3 
0,7 
0,9 

2,5 +0,3 
5,0 +2,5 
7,5 +5,0 

5 
10 
15 

»L-iookQ 
1,-300 kft 
EŁ-500 kQ 

DIODA ZKBKBA 
Sapifol* stabilisaoji 7 4,45 5,5 6,15 tg-50 |U 

Baiyatanoja dyasat- Q 40 V 

Podstawowe własności I Komparator fasy I I Komparator fazy 

Częstotliwość na wyjściu 
układu P i l f " i n " ft2/fl., + 32 pf/5 % - uss 

W 3 + 32 * 0 D D 

gdsie: Uj. - napięcie na wejściu VC0 IH 

10 kQ < B l < 1 Mfi 
10 kQ < e 2 < 1 mS2 

100 py < c^ < 0,01 yiF 
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od. tab l . 

Fodstawowp własności I Komparator fazy I I Komparator fazy 

Środkowa częstotliwość 
na wyjściu układu PIL 

£0 . f/TJj - 0,5 UDD/ 

gdzie: UT - napięcie na wejśoiu VCO IN 

Zakres trzymania 2 f L = fmax " fmin 

Zakres chwytania f C R < f L 
f G S określona Jest przez 
graniczną częstotliwość 
przenoszenia f i l t r u dolno-
przepustowego /patrz rys . 
blokowego schematu a p l i -
kacyjnego/ 

fCR = f L 

Brak sygnału na wejściu 
VCO IB f = f 0 f f » i n 

Kąt przesunięcia f azo -
wego między sygnałami 
wejść PC1 IN i PC2 IN 

90° dla f Q 

ok. 0° dla f r a i n 

ok. 180° dla f f f l ą x 

zawsze 0° 

Synohroniaacja harraoni-
oznyoh częstotl iwości 
środkowej 

Jest brak 

Odporność na zakłóce-
nia wysoka niska 

Przykładowe przebiegi ciosowe w układlist P L L B lokowy schemat a p l i k a c y j n y 
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